Nachwuchs-

stiftung
Maschinenbau

Arbeitsbuch Robotiksysteme Universal Robots

Lésungen

Fragen: Modul 1 - Der Roboter auf einen Blick

1. Benennen Sie die einzelnen Gelenke des Roboterarms:

-

2. Benennen Sie die einzelnen Anschliisse des Controllers.

= .8 v o=

Anschluss fiir das Teach
Pendant (Bedienpanel)

o Slot fiir die SD-Karte. Hier

wird alles gespeichert

Netzwerkanschluss -
Ethernet (RJ45 Buchse)

USB 2.0

Mini-DisplayPort. Zum
AnschlieRen eines Bild-
schirms

Sicherung
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3.

Benennen Sie die Ein- und Ausgénge auf dem sogenannten Safety Control Board.

o 4 Analoge Ein- und Ausgange

e 8 Digitale Ausgange

o 8 Digitale Eingénge

o 8 Konfigurierbare Ausgénge

e 8 Konfigurierbare Eingénge

Versorgung der Ein- und Ausgénge

e mit Spannung
Maglichkeit den Roboter von

o extern einzuschalten
o Sicherheitseingénge

Encoder-Eingénge o
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4. Benennen Sie die verschiedenen Komponenten des Bedien-Panels (Teach Pendants):

5. Wofir wird das Bedien-Panel (Teach Pendant) benétigt?

Uber das sogenannte Teach Pendant wird der Roboter eingeschaltet, programmiert und Signale
kénnen dariber angesteuert und abgefragt werden.

6. Was passiert, wenn die EIN-Taste auf dem Initialisierungsbildschirm betatigt wird?

Wenn die EIN-Taste auf dem
Initialisierungsbildschirm betéatigt
wird, wird die (48 V) Spannungsver-
sorgung fur den Roboterarm einge-
schaltet.

ieeinz W jetz
mit Strom versorgt.
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7. Was passiert, wenn die START-Taste auf dem Initialisierungsbildschirm betatigt wird?

Uber das Betétigen der
START-Taste werden die Bremsen
in allen Gelenken geldst.

8. Welche Funktionalitat hat die Taste auf der Riickseite des Teach Pendants?

Uber diese sogenannte Freedrive-
Taste wird der Roboter in den
Freedrive versetzt. Solange die
Taste betétigt ist kann der Roboter
von Hand bewegt werden.
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9. Was passiert, wenn der Roboter mit einem Hindernis, z.B. einem Menschen, kollidiert?

Bei einer Kollision mit einem Menschen oder
Gegenstand wird ein Sicherheitsstopp (oder
Schutzstopp) ausgeldst.

Zusatzinfo (nicht in E-Learning erwéhnt): Es
handelt sich hierbei um die sogenannte Kraft
und Leistungs-Begrenzung. Hierbei Uberwacht
heitsgerichtet, d.h. redundant.Findet nun eine

........................

OMSIOT c c VIE c Oder Ge(e

statt, steigt der Strom in einem oder mehreren

Gelenkenunerwartetanunddas———————

Sicherheitssystem 18st einen Schutzstopp aus.




