Lernsituation 1, SOL
Erstellen eines Programms fir einen FANUC Roboter
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Aufgabenbeschreibung: In Ihrem Betrieb werden Verpackungen maschinell mit Hilfe von Robotersyste-
men zusammengeklebt. Dabei tragt ein Roboter Klebstoff auf bestimmte Bereiche des Tragers auf, die
ein weiterer Roboter dann mit anderen Komponenten zusammenfligt und somit verbindet.

Sie haben einen betrieblichen Auftrag erhalten einen Roboter umzurlsten der eine Klebekontur auf ein
Tragermaterial auftragen soll.

Die Vorgaben der Klebekontur liegen Ihnen als Zeichnung vor. Ein Roboter, sowie ein ,Klebestift* und
Tragermaterial stehen zur Verfligung.




